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Vhodné pro pouziti na ovlddacich hfidelich s osou v jakékoliv poloze

Pohybovy mechanismus je uzavieny v utésnéném pouzdru (Obr. 4). Ru¢ni kolo je
pfipevnéno na ovladaci hfidel a ma jiz namontovany ukazatel polohy. Na zadni strané
ru¢niho kola je vné pouzdra upevnéna kryta pfiruba s ozubenym korunovym kolem.
Tato pfiruba s korunovym kolem je pfipevnéna k rdmu stroje pomoci kotevniho koliku.
Diky zakotveni pfiruby a spojeni s rAmem stroje se béhem otaceni ru¢niho kola kryté
korunové kolo neotaci a je nehybné.

Pri otdceni ru¢niho kola se otaci kolem své osy undsec satelitu. Tento otacivy pohyb je
prenaseny prevodem na rucicky ukazatele polohy a dochazi k odecitani polohy. Stupnice
ukazatele polohy setrvava nehybné ve stejné poloze, i kdyz se ru¢ni kolo s ukazatelem
otddi. Staciondrni poloha stupnice je zajisténd zpétnym prevodovym propojenim pres
pastorky satelitu a unasec¢ satelitu na korunové ozubené kolo. Tento pfevod stupnici
vyrovnava v opacném sméru otaceni ru¢niho kola a stupnice se proto neotdci.
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PFi kazdé celé otdcce vétsi rucicky (Cervend) dojde k odpovidajicimu ¢astecnému
pootoceni mensi rucicky (cernd) o pfislusny uhel. Pocet otacek cervené rucicky
potifebnych k tomu, aby cernd rucicka obéhla stupnici jednou dokola, se nazyva
pfevodovy pomér ukazatele.

Priklad: pfrevodovy pomér 12:1 znamend, ze je potieba 12 otoceni Cervené rucicky
k tomu, aby cerna rucicka obéhla stupnici jednou dokola (Obr. 5).

12 otacek ru¢niho kola pokryje cely rozsah nastaveni stupnice. Kazdd otacka kola
predstavuje 1/12 stupnice a posun ¢erné rucicky po jedné otacce.

Nastavte ovladaci htidel do vychozi polohy.

3.2 Zjistéte kolik otdcek ru¢niho kola je potfeba pro pokryti celého rozsahu nastaveni.
3.3 Vysledkem je hledany prevodovy pomér ukazatele. Pokud neodpovida nékterému ze

standardné dodavanych ukazateld, zvolte nejblize vyssi pfevodovy pomér.

MOZNE KOMBINACE
RUCNI KOLA - UKAZATELE

RUCNI/OVLADACI KOLA MBT. VHT.
UKAZATELE strana 476 477

PAO1 472 . .
PA02 472 . .
PAO5 472

PAT1 473 . .
PA12 473 . .
PW12 474 . .
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Pro optimdlni vyuziti stupnice, a co nejvétsi presnost odeltu pfi nastaveni,
doporucujeme zvolit nejblize vyssi prevodovy pomér k pozadovanym otackam
ru¢niho kola, aby byl pokryty cely rozsah nastaveni. Napfiklad pokud potiebujeme 11
otacek, bude vhodny pomér 12:1, protoze bude vyuzito 11/12 stupnice. Pokud by byl
zvoleny pfevodovy pomér 24:1, bylo by mozné vyuzivat pouze 11/24 stupnice a odecet
namérené hodnoty by byl méné presny.

Ukazatelé polohy se standardnimi prevodovymi poméry jsou dodavané ze skladu a
vyhovuji vétsiné aplikaci.

Stupnice jsou k dispozici pro vSechny standardni pievodové poméry. A to jak
v provedeni pro otdceni ve sméru hodinovych rucic¢ek (D), tak i proti sméru otaceni
hodinovych rucicek (S).

Stupnice je mozné pouzit pro pfimé odecitani hodnot, nebo se Udaje odectené na
stupnici koriguji pomoci prepocitavacich tabulek.

Na vyzadani a pro dostate¢né mnozstvi je mozné dodat specialni stupnice s popisem,
symboly a znaky na prani zdkaznika.

Do rdmu stroje vyvrtejte otvor pro kotevni kolik pfiruby ru¢niho kola.
Nastavte ovlddaci htidel do vychozi polohy.

Vyjméte zevnitf ru¢niho kola ¢ernou ochrannou krytku otvoru pro unase¢ satelitu. Na
ukazateli polohy otédcejte unasecem satelitu tak dlouho, az jsou ruci¢ky nastavené na
nulu.

Vezméte rucni kolo a na zadni stranu pfiruby namontujte pomoci Sroubu pfislusny
kotevni kolik. Pfesvédcte se, ze otvor pro unasec satelitu s pastorkem je v pozici “12
hodin” a otacejte pfirubou tak dlouho, az kotevni kolik bude nastaveny v poloze
vyvrtaného otvoru.

Zlehka vlozte vynulovany ukazatel polohy dovnitf ru¢niho kola tak, Ze unasec satelitu
s pastorkem prostréite prislusSnym otvorem dovniti priruby. Aby do sebe zapadlo
ozubeni pastorku a korunového kola, trochu pootocte pfirubou s korunovym kolem.
Pfekontrolujte nulové nastaveni ukazatelé polohy a spravnou pozici kotevniho koliku
vuci vyvrtanému otvoru.

Utdhnéte jemné a rovhomérné pojistovaci radidlni Srouby v ru¢nim kole tak, aby
nedoslo k poskozeni pouzdra ukazatele a tim i k zablokovani pohybového mechanismu.

Nastavte spravnou vysku kotevniho koliku, aby nevzniklo zadné pnuti v pfirubé béhem
provozu, a utdhnéte pojistovaci matici.

Nasadte sestavu ruc¢niho kola s ukazatelem polohy na ovladaci htidel. Zkontrolujte,
ze ovlddaci hfidel je ve vychozi poloze a Ze rucicky ukazatele polohy jsou v nulovém
nastaveni. Dale pfekontrolujte, jestli kotevni kolik zapadd do vyvrtaného otvoru.
Pak upevnéte rucni kolo na ovladaci hfidel dotazenim pojistného Sroubu s vnitfnim
Sestihranem v naboji kola.

Prekontrolujte spravnou funkci ukazatele polohy pfi otaceni ru¢nim kolem v celém
rozsahu.

Popis ukazatele polohy s nepfimym nahonem

Skupina Pirevod Smér otaceni doprava
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