UKAZATELE POLOHY

1. OBECNE POUZITI 1.1 Ukazatel¢ polohy ELESA-CLAYTON se pouzivaji pro nastavovani a regulaci nejriiznéjsich
funkci stroju.
Sestava ukazatele polohy se sklada z nasledujicich dil:
- ru¢ni kolo nebo ovladaci kolecko, kterym se manipuluje s ovlddacim hiidelem a méni
se poloha a nastaveni mechanismu
- ukazatel polohy, ktery ukazuje danou polohu mechanismu.

2. UKAZATELE POLOHY  Ukazatelé polohy ELESA-CLAYTON se rozdéluji podle zptisobu zobrazeni a pohonu:
2.1 Zplisob zobrazeni

ANALOGOVE: zobrazeni polohy je udavano dvéma otacejicimi se ru¢ickami na kruhové
stupnici (jako u hodinek).

h DIGITALNE-ANALOGOVE: zobrazeni polohy je udavano digitdlnim Eislicovym

pocitadlem a jednou otacejici se ruc¢ickou na kruhové stupnici.
DIGITALNI: zobrazeni polohy je udavéno ¢islicovym digitalnim pocitadlem.
LCD DIGITALNI: zobrazeni polohy je udavano ¢islicemi na LCD displeji.
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Analogové ukazatelé polohy jsou obvykle dodavany se stupnici a dvéma rucickami,
které se otdci. Jedna rucicka ukazuje pocet otacek ovladaciho hiidele a druha rucicka
ukazuje ¢aste¢né pootoceni od zvolené nulové polohy v dané otacce. Obecné se
tyto ukazatelé pouzivaji pro regulaci a nastaveni pritoku, kapacity, vykonu, zatizeni,
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< rychlosti varidtoru apod.
' Digitalné-analogové, digitalni a LCD digitalni ukazatelé polohy se pouzivaji hlavné pro
g urceni linedrni vzdalenosti mechanismu od zvoleného nulového bodu.
-
-

2.2 Zpiisob pohonu

GRAVITACNI (viz. strana 464): pouziva se tehdy, pokud poloha osy ovladaciho hfidele
je horizontaIni nebo vyklonénd maximalné o 60° od horizontélni polohy. Konstrukce
vyuziva gravitacni sily na principu kyvadla. Otacenim ru¢niho kola se rucicky ukazatele
uvedou do otacivého pohybu, zatimco stupnice se pusobenim gravitace udrzuje ve
stacionarni poloze.

NEPRIMY NAHON (viz. strana 470): pouziva se pro libovolnou polohu osy ovladaciho
htidele. Otaceni ru¢niho kola vyvolava otacivy pohyb rucicek, zatimco stupnice zlstava
zajisténa ve staciondrni poloze kotevnim kolikem spojenym se strojem.

PRIMY NAHON (viz. strana 488): pouziva se pro libovolnou polohu osy ovladaciho
hiidele. DigitaIni ukazatel polohy se montuje pfimo na priichozi ovladaci hfidel a proti
pootoceni se zajistuje polohovacim ¢epem.

2.3 Ukazatelé polohy se standardné doddvaji samostatné bez rucnich kol a ovladacich
kolecek. Vyjimkou jsou provedeni a modely, kde je ukazatel montovany jiz pfimo ve

vyrobé.
ZPUiSOB ZOBRAZENT ANALOGOVE
ZPUSO0B POHONU GRAVITACNI NEPRIMY NAHON
SKUPINA UKAZATELU POLOHY GAO1 GAO2 GAO5 GA11 GA12 m:};gg::; PAO1 PA02 PAO5 PA11 PA12
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3. JAKVYBRAT UKAZATEL

4, ZVLASTNI PROVEDENI

POLOHY

3.1 Zvolte zpUsob zobrazeni polohy (viz. 2.1). Rozhodnéte, zdali je potfeba zobrazovat pocet
otacek hridele nebo linearni posuv mechanismu. Pro zobrazeni poctu otacek vyberte
analogovy ukazatel. Pro zobrazeni linedrniho posuvu zvolte digitdlné-analogovy,
digitélni nebo LCD digitalni ukazatel polohy.

3.2 Urcete polohu osy ovlddaciho hfidele, kterd je rozhodujici pro volbu zplsobu pohonu:
gravita¢ni, nepfimy ndhon, pfimy ndhon (viz. 2.2).

3.3 Definujte pozadovany prevod pro analogové ukazatelé polohy nebo stav pocitadla po
jedné otécce pro ukazatelé polohy digitalné-analogové, digitélni nebo LCD digitalni.
3.4 Urcete smér otaceni. Pro otaceni ve sméru hodinovych (narlst hodnot doprava) = D. Pro

otaceni proti sméru hodinovych rucicek (narlist hodnot doleva) = S.

3.5 Rozhodnéte o vybéru ru¢niho kola nebo ovladaciho kolecka v zavislosti na provoznich
podminkach a zafizeni, kde bude pouzito; napt. venkovni prostiedi, vibrace, korozivni
prostiedi atd.

3.6 Vyberte vhodné ru¢ni kolo nebo ovladdaci kole¢ko s ohledem na jeho technické
parametry; napf. prdmér nebo potieba ovladaci rukojeti pro rychlejsi otaceni. Dalsim
parametrem je prdmér ovlddaciho hiidele a vhodnost kola pro casté operace a
manipulaci.

4.

-

Ukazatelé polohy ELESA-CLAYTON uvedené v tomto katalogu vyhovuji vétsiné aplikaci
a pozadavkim nasich zakaznikG. Zména a prizpUsobeni nékterych parametrd a
provedeni ukazatell je mozné. Napf.:

- specidlni stupnice pro analogové nebo digitdlné-analogové ukazatelé, zdkaznické
znacky a loga

- provedeni nékterych dild ukazatell polohy z nerezové oceli; nerezova ocel umoziuje
pouziti téchto ukazatelll na strojich a zatizenich v téch oblastech, kde je z divodu
zakonnych predpisd nebo vzhledem ke konkrétnim hygienickym, klimatickym a
environmentdlnim podminkam pouzivani nerezovych material{i povinné

- analogové ukazatelé polohy s gravitatnim pohonem mohou byt pInéné glycerinovym
olejem pro aplikace na vibrujicich zafizenich, aby se zamezilo chvéni rucicek a stupnice
pfi odectu polohy

- specidlni prevodovy pomér (pro dostatecné mnozstvi ukazatel(); s poptavkou
kontaktujte prodejni oddéleni ELESA+GANTER.

DIGITALNE-ANALOGOVE

DIGITALNI LCD DIGITALNT

GRAVITACNI

NEPRIMY NAHON

PRIMY NAHON PRIMY NAHON

GW12

PW12

DD51 DD52 DD52R DE51

<

j @)
Vzory ELESA a GANTER jsou chranény registrovanou ochrannou znamkou. Pii reprodukci vykrest uvadéjte zdroj. [Ele‘a*n"'fn l

Ukazatelé polohy ﬁ§



Ukazatelé polohy Gp

KYVADLOVE UKAZATELE POLOHY

1. KONSTRUKCE

2. PREVODOVY POMER

3. STANOVENI PREVODOVEHO

POMERU

1.1

1.2

2.1

3.1
3.2

1.1 Vhodné pro pouziti na ovlddacich hfidelich s osou v horizontélni poloze nebo
vyklonénou maximélné o 60° od horizontalni polohy.

Pohybovy mechanismus je uzavieny v utésnéném pouzdru (Obr. 1). Sklada se
z protizadvazi a kulickového loziska a tato sestava je nasazend na centralnim vietenu.
Toto vieteno je pfipevnéno k pouzdru ukazatele. Na konci vietene je nasazena cervend
rucicka. Pokud je ukazatel zamontovany do ru¢niho kola, otaci se spolu s kolem také
pouzdro ukazatele s vietenem a cervend rucicka. Sada ozubenych kol s rliznymi
prevodovymi poméry pak pfendsi pohyb otadcejiciho se vietene na ¢ernou rucicku
ukazatele. Na protizdvazi je pfipevnénd stupnice. Pfi upevnéni ukazatele na ovlddaci
htidel s osou v horizontélni poloze (nebo vyklonénou maximalné o 600) zlstava
stupnice vlivem gravitacni sily na protizdvazi stale ve stacionarni poloze a rucicky se
otaci spolu s ovladacim kolem.
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Protizavazi ___/
Obr.1 Obr.2

Ruc¢ni/ovladaci kolo

Pii kazdé celé otacce vétsi rucicky (¢ervend) dojde k odpovidajicimu ¢astecnému
pootoceni mensi rucicky (Cernd) o pfislusny uhel. Pocet otdcek cervené rucicky
potfebnych k tomu, aby cernd rucicka obéhla stupnici jednou dokola, se nazyva
prevodovy pomér ukazatele.

Pfiklad: pfevodovy pomér 12:1 znamena, Ze je potieba 12 otoceni Cervené rucicky
k tomu, aby cerna rucicka obéhla stupnici jednou dokola (Obr. 2).

12 otacek ru¢niho kola pokryje cely rozsah nastaveni stupnice. Kazd4 otacka kola
predstavuje 1/12 stupnice a posun ¢erné rucicky po jedné otécce.

Nastavte ovlddaci hfidel do vychozi polohy.
Zjistéte kolik otacek ru¢niho kola je potieba pro pokryti celého rozsahu nastaveni.

3 Vysledkem je hledany pfevodovy pomér ukazatele. Pokud neodpovidd nékterému ze

standardné dodavanych ukazateld, zvolte nejblize vyssi pfevodovy pomér.

MOZNE KOMBINACE
RUCNI KOLA - UKAZATELE

RUCNI/OVLADACI KOLA IZN. MBT. VHT. VRTP.
UKAZATELE strana 475 476 477 478
GAO1 466 o o o
GAO02 466 o o o o
GAO5 466
GAll 467 o o o
GA12 467 o o o o
GW12 469 o o o o
MBT.50/GA11 468 ZABUDOVANY (ukazatel namontovany pfi vjrobé)
MBT.70/GA12 468 ZABUDOVANY (ukazatel namontovany pfi vjrobé)
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3.4 Pro optimdlni vyuziti stupnice, a co nejvétsi presnost odectu pfi nastaveni,
doporucujeme zvolit nejblize vy$si pfevodovy pomér k pozadovanym otackam
ruc¢niho kola, aby byl pokryty cely rozsah nastaveni. Napfiklad pokud potfebujeme 11
otacek, bude vhodny pomér 12:1, protoze bude vyuzito 11/12 stupnice. Pokud by byl
zvoleny pfevodovy pomér 24:1, bylo by mozné vyuZivat pouze 11/24 stupnice a odecet
namérené hodnoty by byl méné presny.

3.5 Ukazatelé polohy se standardnimi pfevodovymi poméry jsou dodévané ze skladu a
vyhovuji vétsiné aplikaci.

4, STUPNICE 4.1 Stupnice jsou k dispozici pro viechny standardni pfevodové poméry. A to jak
v provedeni pro otdceni ve sméru hodinovych rucicek (D), tak i proti sméru otaceni
hodinovych rucicek (S).

4.2 Stupnice je mozné pouzit pro piimé odecitani hodnot, nebo se Udaje odectené na
stupnici koriguji pomoci prepocitavacich tabulek.

4.3 Na vyzadani a pro dostate¢né mnozstvi je mozné dodat specidlni stupnice s popisem,
symboly a znaky na pfani zdkaznika.

5.PRESNOST 5.1 Kyvadlovy ukazatel polohy je nejpesn&jsi pii pouiti na ovladacich hfidelich s osou
v horizontalni poloze. Ale da se pouzit az pro maximalni vyklonéni osy o 60° od
horizontalni polohy. Pfesnost odecitani vsak klesa se vzristajicim uhlem (Obr. 3).

6. MONTAZNI NAVOD 6.1 Jestlize ru¢ni kolo nebo ovlddaci kole¢ko vyzaduji tpravu diry v naboji nebo jinou
Upravu, aby mohly byt namontované na ovladaci hfidel, vyhledejte si v katalogu na
prislusné strance potirebné rady a informace.

6.2 Montdaz ukazatelé polohy do ru¢niho kola nebo ovlddaciho kolecka probihd nasledovné:

~, - upevnéte rucni kolo na ovladaci hiidel pomoci koliku nebo zajistovaciho Sroubu
ANIRN
\g\\/\ - otacenim ru¢niho kola nastavte ovladaci hidel do vychozi polohy
‘N - otacejte ukazatelem polohy tak dlouho, az jsou rucicky nastavené na nulu
4 600
osa ovladaciho .~ - upevnéte ukazatel polohy s nastavenou nulovou polohou do ru¢niho kola a utdhnéte
hiidele S 1 jemné arovnomérné pojistovaci radidlni Srouby tak, aby nedoslo k poskozeni pouzdra
: \\ °‘60° ukazatele a tim i k zablokovani pohybového mechanismu.
| ‘\f"( 9 6.3 Montdz ru¢niho kola se zabudovanym ukazatelem polohy je nasledujici:
i P /y - nastavte ovladaci hridel do vychozi polohy
Z<
§ - otacejte ru¢nim kolem s ukazatelem polohy tak dlouho, az jsou ruci¢ky nastavené na
gravita¢ni sila nulu
- upevnéte rucni kolo se zabudovanym ukazatelem na ovladaci hfidel pomoci
Obr3 zajistovaciho sroubu a zkontrolujte obé nulové polohy (ovladaciho hridele i ukazatele
polohy).
Popis kyvadlového ukazatele polohy
Skupina Pievod Smér otaceni doprava

G/A|0O|1]|-[{0|0[1[2]- D

D+ VDC. VDSC+ VAD.
479 480 482 484
L] [ ]
L] L] L]
L] L] L]
L] L]
L] [ ] [ ]
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