Pneumatické
rychloupinace MISATI
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Princip fungovani / Typy

Tyto pneumatické rychloupinace (patent MISATI) se pouzivaji
pro upinani, drzeni, uchopovani a polohovéni obrabénych dilt
v upinacich pfipravcich a manipulacnich systémech.

Hlavni rysy pneumatickych upinact MISATI jsou:
« velkd upinaci sila

« malé rozméry

+ nizkd spotreba tlakového vzduchu

« mald hmotnost

Princip fungovani téchto tfi typ( rychloupinact mlizete vidét na
schématickych nakresech vlevo.

Pisty o priimérech 20, 32 a 40 mm dokazou vyvinout upinaci moment
od 60 Nm do 300 Nm. Tyto upinaci momenty jsou mnohem vétsi, nez
u srovnatelnych rychloupinacd jinych vyrobcd.

Pneumatické rychloupinace MISATI byly navrzeny a konstruovany
s ohledem na dlouhou Zivotnost. PFi testovani Zivotnosti bylo
dosazeno 20 miliont upinacich cykll pfi zachovéni pIné funkce
rychloupinace.

Dalsi charakteristické rysy konstrukce:

« Upinaci pohyb je navrzeny tak, Zze k samotnému upnuti dojde
na konci upinaciho zdvihu (upinaci sila FS), pak je dosazeno
bezpecného upnuti (pfidrzna sila FH).

« Pohyb upinaciho ramene je rychly, ale vlastni upnuti na konci zdvihu
je pomalé a klidné. Z tohoto dlivodu neni vyzadovano pneumatické
tlumeni rychloupinace. M(ze byt ale pouzito, pokud dochézi pfi
upinani k pohybu velkych setrvacnych hmot.

« Soucasti upinaciho mechanismu je jehlové lozZisko, coz zajistuje
optimalni prenos upinaci sily a snizuje tfeni mechanismu.

« Pneumaticky valec se zabudovanym upinacim mechanismem
je jeden konstrukéni celek. Toto fedeni nabizi vysokou stabilitu
konstrukce a Siroky rozsah pouziti.
Umisténi pfipojek tlakového vzduchu na spodnim konci valce pfinasi
mnoho vyhod.

« Upinaci mechanismus rychloupinac(i GN 864 je kryty a chranény
pred vnikanim prachu, necistot a dalSich ¢astic (napt. vznikajicich pri
svafovani), které by mohly ovlivnit funkci rychloupinaca.
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Zpusob montaze / Prislusenstvi

Montazni otvory se zavity na télese pneumatického rychloupinace
MISATI byly navrzeny jak pro moznost montéze pfimo do zavitového
otvoru, tak pomoci Sroubtl postrcenych skrz otvory.

Vodici pouzdra maji dUleZitou funkci pfi montézi pneumatickych
rychloupinac; absorbuji bo¢ni narazy, tlak na montazni Srouby a
zarucuji pfesné polohovani.

Montdz rychloupinacd za pneumatické valce pomoci upinacich
objimek nabizi mnoho zpusobu instalace.

Do upinacich objimek se také pouzivaji vodici pouzdra, aby bylo
zarucené presné polohovani.

Rozsahla nabidka pfislusenstvi pro pneumatické rychloupinace MISATI
umoznuje vytvofit mnoho upinacich sestav. Pfislusenstvi se montuje
na drzdky pomoci Sroubt a upinacich ¢elisti. Rlzné kombinace sestav
upinaciho pfislusenstvi mGzete vidét na schématickych nakresech
vpravo.

Kombinace upinaciho pfislusenstvi upevnéného na drzicich a
pevnych opérek piedstavuje upinaci set.

Pro montaz a presné polohovani drzaku a Celisti se pouzivaji vodici
pouzdra GN 870.

Podrobnéjsi informace naleznete na pfislusnych strankach v této
kapitole.

Na viechny pneumatické rychloupinace MISATI mohou byt
namontovany snimace polohy (indukéni snimace) pro uréeni koncové
polohy zdvihu rychloupinace.
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